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Udaje v zavorkach jsou tovarni

nastaveni RVME

1. Pohled na panel rozvadéce — viz. obrazek

2,

4,

5.

6.

Vseobecné

Vytahovy rozvadé¢ FVRE je uréen pro fizeni elektrickych vytah( s frekvenénim méni¢em YASKAWA
typ L1000A. Oproti rozvadécim FVRE mohou byt rozvadéce FVRE - S vybaveny samoginnym
sjezdem kabiny po vypadku napajeni a konektorem pro ovlada¢ nouzového pojezdu. Vytahovy
rozvadé¢ je umistén v plechové skfini. Rozvadé¢ je osazen mikroprocesorovym fizenim RVM E.
Zhotovuje se na zakazku podle vyplnéného technického zadani. Popis vlastnosti mikroprocesorového
fizeni RVM E je uveden v samostatném navodu k obsluze. Rozvadéé je zhotoven podle CSN EN 81-20
a CSN EN 61439. Kazdé konkrétni provedeni vytahového rozvadése ma svoje &islo vystavby CZ 958

..., ke které je vypracovan technicky popis.

Technické udaje rozvadéce

Pohon vytahu

Zpétnovazebni karta v ménici

Filtr pod mé&ni¢em

Vytahovy stroj

Mechanické provedeni ($ x v x h)
Napéti bezpecnostniho okruhu

Napéti osvétleni klece

Napéti indikace sméru jizdy

Zasuvka v rozvadeédi

Sachetni dvefe

Kabinové dvere

Jisti¢ motoru

Bezpecnostni stykace

Stykac¢ brzdy

Stykace prepinani mezi siti a baterii
Elektromagneticka brzda

Magnet dveini uzavéry

Kontrola teploty motoru

Koncovy vypinac¢

Kontrolka ,KLEC VE STANICI*
Kontrola otaceni motoru a polohy klece
Osvétleni skiiné

Zalozni olovéné hermetické akumulatory
Mikroprocerové fizeni

PFidavné moduly k RVM

Hlasova komunikace z kabiny
Dalkové ovladani omezovace rychlosti
Dalsi volitelna vybava rozvadéce

Ostatni technické udaje

Elektricka soustava

Ochrana pred nebezp. dotykem nezivych ¢asti

Koeficient soudobosti podle CSN EN60439.1
Ochrana proti svodu bezpecénostniho okruhu

Stupent kryti
Pripojeni vodi€l k hlavni svorkovnici

s frekvenénim méni¢em

ano

ano

bez - pfevodovkovy 2 -3,3 - 11 kW

napf. skfiftka 800 x 1000 x 250 mm

48V=

230V~

24V=

neni

ruéni

automatické s vlastni automatikou

13B/3, dle motoru

napf. LC1D09ED

napi. LC1D09ED

AF09-30-10-13 a AF09-30-10-11 (mech.blokovany)
48V=, 110V=

neni

pozistorem

v bezped. okruhu na kleci, el. aretace v rozvadéci
na panelu rozvadéce

neni

neni

9ks 12V, 7Ah olovéné hermetické (v pfislusenstvi)
RVM E

nejsou

komunikator ATHG + modul MKU

neni

- skiitka nouzového a samoc¢inného pojezdu

- pfedotevirani dveri

3NPE ~50Hz 400V / TN-S (stuperi prepéti 2)

obvody 230V/400V -samocinnym odpojenim od zdroje
obvody do 50V - dvojitou izolaci

1 (zafizeni ma jeden hlavni obvod)

samocinnym odpojenim od zdroje (jisti¢ F4)

IP10 (IP23 - zaviena skrir)

0,5—4mm? Cu (1 plny vodi¢ 6 mm?)

Technické udaje elektroniky RVM E jsou uvedeny v navodu této elektroniky (pfilozen).
Rozvadés je zhotoven podle CSN EN 81-1+A3 a CSN EN60439.1 a CSN EN 81-21

Klimatické podminky
provozni teplota okoli
provozni rel. vihkost
prostiedi

Pfednastaveni RVME pfi vvrobé

SA2: 00001000 p¢
SA2: 11110000 vy

SA2: 10011100 parametry nouzoveno sjezau ...1 (V)
SA2: 01110000 max.doba jizdy ........c.cccceevueenn.
SA2: 01011000 sada znakl pro disple;...............
SA2: 11101000 Sachetni informace....................
SA2: 01100100 vyznam vystupu O7..................
SA2: 01101100 vyznam vystupu 08....................
SA2: 10010000 doba do zastaveni...................
SA2: 01000000 typ displeje........ccvvveeeiciviieaeannne.

0°C az 40°C podle CSN EN 81-20
30% az 85%  pii 25°C
obycejné

SA1:10100011 SA3: 0001

SA2: 00000010 rezim dvefi patro 1....... 16 (0)
SA2: 10000010 rezim dvefi patro 2........ 16 (0)
SA2: 01000010 rezim dvefi patro 3........ 16 (0)
SA2: 11000010 rezim dvefi patro 4........ 16 (0)
SA2: 00100010 rezim dvefi patro 5........ 16 (0)
SA2: 10100010 rezim dvefi patro 6........ 16 (0)
SA2: 01100010 rezim dvefipatro 7........ 16 (0)
SA2: 11100010 rezim dvefi patro 8........ 16 (0)
SA2: 00010010 rezim dvefi patro 9........ 16 (0)
SA2: 01010100 vyznam o5 .................. 13 (65)




6. Klimatické podminky
provozni teplota okoli
provozni rel. vihkost
prostredi

0°C az 40°C podle CSN EN 81-20
30% az 85%  pfi 25°C
oby&ejné

7. Montaz a udrzba
Schéma zapojeni rozvadéce je pfilozeno k tomuto navodu. Mezi rozvadéc a zed se doporucuje
vlozit silentbloky pro lepsi odhlu¢néni. Jako prvni musi byt pfipojeny ochranné zemé vsech
elektrickych &asti vytahu. Propojeni se provede podle schématu, pfipadné podle schémat dal$ich
komponentll (displeji, moduli, atd.) Vodi¢e a spina¢e s napétim 230V musi byt pro toto napéti
schvalené. Ploché zafezové kabely je nutno vést oddélené od silovych vodi€li a musi se chranit
pfed mechanickym poskozenim, nejlépe umisténim do jiného Zlabu, oddélenim pfepazkou,
dodate¢nou izolaci apod.
Podle pfilozeného navodu k montazi a obsluze elektroniky RVM E se provede nastaveni a oZiveni
elektroniky. Podle tabulky parametri méni¢e se doladi menic.
Pfivod k motoru (nejlépe i pfivod k rozvadéci) nutno provést stinénym kabelem (napf. typ CMFM
4Jx2,5), jehoz stinéni je pfes kovovou objimku pfizemnéno na plechovy panel rozvadéce. Stinéni
piehneme pies plast kabelu a zasuneme pod upeviiovaci tfmen. Obé pfipojeni dobie utahneme.
Akumulatory je nutno vymeénovat, Zivotnost je 3-6 let.

8. Legenda ke schématu

QK koncqu vypir}aé KB stykat brzdy

QH !'}Iay it vyvpkmac': . QRN  koncovy kontakt revizni jizdy nahofe
F Jistice (n.e teve’r & allzcany slovem) SRN  snimac omezeni revizni jizdy nahofe
RVM E elektronjkg neei LOR lanko omezovace rychlosti

FM frekveneni ménic

DI7,DI8 displeje

FL filtr k frekvenénimu ménici MKME modul kabiny

RB brzdny odpor XK zasuvka kabina

KY, KT stykace motoru EKM  svétlo kamery

AKV aretace koncovéhp vypinace ER svétlo rozvadaed

RKS pomocné stop relé EN  enkodér (inkrementalni &idlo otacek)
M motor . SIT styka¢ provozu ze sité

Es syétlo ¥ kabine ” BAT  stykac¢ provozu z baterie

A6 zasuvka v rozvadeci NAB11 nabijetka akumulator

YB brzdovy magnet o MSSJ modul samoginného sjezdu
VD dioda (oddélovaci, odrusovaci) BR mistkovy usmérfiovac

TR transformator fidici RRJ  relé revizni jizdy

TS transformator svételny MV ventilator motoru

HJN, HJD kontrolka jizdy (nahoru, dold) RDK relé dvefniho kontaktu
RJ,RJ2,RN,RD ovlvgdaée revizni jiZd.y . SSJ  pfepina¢ samocinného sjezdu
SHZ tI?C'tko nouze v kabiné NJ,UP,DO ovladace nouzové jizdy
HZ sirénka nebo zvonek 12V= SST  spinat stavitka klece

HO nouzove ?V?EIO 1,2V=. SYB  kontrolni kontakty brzdy

SPK kontakt pretizeni kabiny SQZ  spinaé Zebiiku

SPZK kontakt piné zatizené kabiny SZ1-SZ16 spinace sachetnich dvefi
BMS snima¢ zastaveni (je-li pouZit) SV1-SV16 tlagitka voleb ve stanicich
SKR-D snimag ,kabina dole” SK1-SK16 tlacitka kabinovych voleb
SKR-N snimac ,kabina nahofe IKS  kontrolka klece ve stanici
SZS zaveésovy spinaC SC  svételna clona (optozavora)
géc 35;)’;?2622‘%*3;0@?% iy SZB-H,SZB-D spinaé zabradli (horni, dolni)
SDK kontakt kabinovych dvefi ESRI kantak sitecine kela

SSP vypina¢ STOP v prohlubni

SM1 snimac ,horni* (zpomaluje pfi jizdé nanoru)

SM2 snimac ,dolni* (zpomaluje pfi jizdé dold)

KTJ termokontakt v motoru nebo tepelné relé

MKP modul kratkého piejezdu

QRN koncovy vypinag¢ revizni jizdy - omezuje revizni jizdu smér nahoru

NAR-ON naréazka vysunuta - zastavi revizni jizdu ve sméru Sipky (bezpecn. kontakt + obyC. kontakt)
NAR-OFF narazka v poloze provoz (bezpecnostni kontakt)

HORNI-OK kontrolka aktivniho bezpeén. zafizeni s vysunutou narazkou v $achté nahore

kontakty spec. kli¢e pro pfistup opravnéné osoby u dvefi ¢i poklopl

X
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